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Comprender la seguridad del vuelo

El uso del producto T210 Mini puede presentar ciertos riesgos de seguridad. No es adecuado para personas menores

' de 14 afos. El Resumen de seguridad contiene solo una parte del conocimiento de seguridad de vuelo, asi que

de leer ite la Guia de inicio rapido completa para evitar dafios a la propiedad o incluso lesiones

personales debido a una operacién incorrecta.

Este producto utiliza un mapa de alta definicion de 2,4 GHz, debe volar en un espacio abierto sin blindaje y electromagnético
entorno de interferencia.

Este producto es adecuado para personas que tienen experiencia en modelos operativos y que no tienen menos de 14 afos.
No vuele con mal tiempo, como viento fuerte, nieve, lluvia, niebla, etc.

Elija un espacio abierto sin edificios altos a su alrededor. Un gran uso de edificios de refuerzo afectara el trabajo de la brdjula y bloqueara la

sefial GPS, lo que resultara en que el efecto de posicionamiento de la aeronave sea peor o incluso imposible.

Cuando vuele, manténgase alejado de los componentes giratorios de alta velocidad (p. ej., hélice, motor sin escobillas).
Cuando vuele, manténgase a la vista, lejos de obstaculos, personas, agua, etc.

No vuele en areas como lineas de alto voltaje, estaciones base de comunicacion o torres de transmisién para evitar interferencias
con el control remoto.

No vuele en areas de exclusion aérea restringidas por leyes o reglamentos pertinentes.
No use el método de lanzamiento para volar para despegar el avion en un lugar lleno de gente.

Volando a una altitud de unos 4.500 metros, debido a factores ambientales, la bateria del avion y el sistema de alimentacion.

el rendimiento disminuira y el rendimiento del vuelo se vera afectado.

Descargo de responsabilidad y advertencias

Existen riesgos de seguridad asociados con el uso de la aeronave, y solo es adecuada para personas mayores de 14 afios que tengan experiencia

en la operacion de modelos, no para personas menores de 14 afios. Mantenga a los nifios alejados de la aeronave y se debe tener especial

cuidado. tomadas al operarlo en escenas donde hay nifios p . Lea ite este antes de utilizar este producto. Esta

declaracion es de gran importancia para el uso seguro de este producto y para sus derechos legales.

El producto es de mliltiples rotores y proporcionara una experiencia de vuelo sin esfuerzo cuando la fuente de alimentacion funcione
normalmente y todos los componentes no estén dafiados. Walkera se reserva el derecho de actualizar este aviso legal en cualquier
momento. Es importante que lea este documento detenidamente para comprender sus derechos legales, responsabilidades e
instrucciones de seguridad antes de usar este producto; el no hacerlo puede resultar en dafios a la propiedad, accidentes y peligros
para la seguridad personal. Una vez que utilice este producto, se considerara que ha entendido, aprobado y aceptado los términos y
condiciones de esta declaracién en su totalidad. El usuario se compromete a ser responsable de sus propios actos y de todas las
consecuencias que de ellos se deriven. El usuario se compromete a utilizar este producto unicamente para fines legitimos y acepta
estos términos y condiciones y cualquier politica o directriz relacionada que Walkera pueda establecer. En la maxima medida permitida
por la ley, en ningun caso Walkera sera responsable de dafios indirectos, consecuentes, punitivos, incidentales, especiales o penales,
incluidos los dafios que resulten de su compra, uso o incapacidad para usar este producto (incluso si Walkera ha sido advertida de la
posibilidad de tales dafios).

Las leyes de algunos paises pueden prohibir la exencion de garantias, por lo que sus derechos pueden variar de un pais a otro.

Walkera se reserva el derecho de interpretacion final de estos términos y condiciones, sujeto a las leyes y reglamentos del pais en el que reside.

Walkera se reserva el derecho de actualizar, revisar o descontinuar estos términos y condiciones en cualquier momento sin previo aviso.
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Conozca su Dron
@ EI T210 MINI presenta un disefio ligero y plegable convencional que es sin precedentes facil de usar y transportar, al mismo tiempo que mantiene la calidad
de vuelo y uso.

@ Adopte el sistema de navegacion de posicionamiento satelital trimodal GPS/GLONASS/BeiDou, lo que garantiza un vuelo mas preciso y seguro.
® Equipado con un sistema de visién hacia abajo y un sistema de alcance TOF, puede lograr un vuelo estable y flotar a una altitud ultrabaja o en interiores.

@ Se utiliza un sistema de control de vuelo lider de desarrollo propio, que proporciona un rendimiento de vuelo 4gil, estable y seguro, y puede lograr varios
modos de vuelo inteligentes nuevos, como vuelo de lanzamiento, etc.

® Usando un cardan estabilizado y antivibracion mecanico de tres ejes de alta precision, la camara puede tomar 4K HD de manera constante
video y fotos de 48 megapixeles.

@ Una nueva técnica de transmision de cifrado digital de larga distancia de 2,4 GHz proporciona una mayor capacidad antiinterferencias y una mayor distancia

de transmision de video.

1) Escudo de cardan
(quitelo antes del vuelo)

2) Camara de cardan todo en uno

3) motor sin escobillas

4) hoja CCW ( )

5) Cuchila CW() ()

6) brazo delantero

7) brazo trasero

8) Sistema de vision hacia abajo

9) sensor de distancia TOF

10) Indicador de estado de la aeronave

11) Bateria

12) Indicador de nivel de bateria

13) Botén de encendido

14) Broche de bateria

15) puerto de carga/actualizacion tipo C

16) Ranura para tarjeta MicroSD

*1) Antes de usar T210 Mini, mire el video instructivo en la aplicacion WK Fly para actualizar el firmware i y los i con la

calibracion y lea la "Guia de operacion” cuidadosamente para evitar dafios a la propiedad o incluso lesiones das por una
incorrecta.

2) La hélice giratoria de alta velocidad es peligrosa. El operador debe mantener una distancia segura de la aeronave y mantener la aeronave alejada de
personas, edificios, arboles u otras obstrucciones para evitar colisiones.
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Conozca su control remoto

Este control remoto tiene un terminal de recepcion de tierra incorporado del sistema de transmision de imagenes digitales 2.4G. puede lograr una
visualizacion en tiempo real de imagenes de alta definicion en un dispositivo mévil mediante el uso de la aplicacion, con un soporte plegable capaz de sostener

que

dispositivos moviles.

1) Antena 6) Boton de encendido 11) Soporte para tableta

2) soporte para teléfono mévil 7) Palanca izquierda 12) Puerto de cargalactualizacion

3) Indicador de encendido 8) Palanca derecha 13) Dial derecho (ajuste de compensacion de
4) Botén de video 9) Interruptor de palanca del modo de vuelo exposicién de la camara)

5) Boton de foto 10) Botén Regresar a Inicio 14) Dial izquierdo (paso del cardén de control)

El modo stick del control remoto se divide en mano americana, mano china y mano japonesa. EI modo de palanca predeterminado de fabrica es "mano

americana” (acelerador izquierdo), que se puede cambiar en la ion de la aplicacion. Se jenda que los principi utilicen la mano americana
como método de control

Mano americana para acelerador izquierdo:

El joystick izquierdo (THRO/RUDD) controla la aeronave para y girar a la izqui ; el joystick derecho (ELEV/AILE) controla la
aeronave para y volar hacia la izqui ;

Mano china para acelerador derecho:

El joystick izquierdo (ELEV/AILE) controla la aeronave para que avancelretroceda y vuele hacia la izquierda/derecha; el joystick derecho (THRO/RUDD) controla
la aeronave para ygirarala

Mano japonesa para acelerador derecho:

El joystick izquierdo (ELEV/RUDD) controla la aeronave para y girar a la izqui ; el joystick derecho (THRO/AILE) controla la
aeronave para y volar hacia la izqui ;
Palo izquierdo Palo derecho
Adelante
Ariba k:
P . °

v

Hacia atras

v <
Doblar Doblar
tzaverda Bien [— Incinara a derecha

[rar— (volar ala derocha)

Aviso:

Vuele su avién al aire libre sin refugio y sin interferencias electromagnéticas.
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Parametros

« Aeronave
Distancia entre ejes del motor simétrico:
Tamafio corporal
méx. Peso de despegue: Méx
Velocidad de subida:
méx. Baja velocidad:

Velocidad maxima de vuelo horizontal:

méx. Angulo de

inclinacién: Max. Velocidad del angulo de rotacion:
max. Altitud de vuelo;

max. Soportar la velocidad del viento:
Especificaciones de la bateria:

Max. Tiempo de vuelo:

Temperatura ambiente de trabajo:

Rango de precisién de vuelo estacionario

Rango de alcance preciso:

Rango de desplazamiento visual

* Camara
Sensor de imagen:
Lente:
Rango ISO:
Obturador electrénico:
Resolucion de la foto:
Resolucién de video:
Tasa méaxima de cédigo de almacenamiento:
Formato de sistema de archivos admitido:
Formato de imagen:
Formato de video:

Tipo de tarjeta de memoria compatible:

® cardan

Sistema de estabilidad:
Rango de rotacién controlable:
méx. Control de velocidad:

Precision de control de angulo:

Sontroller remoto

Dimensiones (L x An x Al):
Frecuencia de trabajo:
Rango de sefial:

Bateria integrada:

Titular de dispositivo movil:

Sistema de posicionamiento mirando hacia abajo

241,6 mm

167,4 x 217,8 x 57 mm (desplegado); 143 x 82,8 x 57 mm (plegado)

2499
El valor predeterminado es 5 mis, 8 mis (sjustable)

El valor predeterminado es 3 mis, 5 mis (ajustable)

Modo Loiter: 5 m/s, Modo deportivo: 12 m/s (ajustable), Modo AltHold:

25 mis (entorno de viento)

Modo Loiter: 55°, Modo Sport: 55°, Modo AltHold: 55°

150segundo
4500m
18 mis

7,7V, 2250 mAh, LiPo 28, 10C

30 minutos (medido en un entorno sin viento al nivel del mar, crucero automatico de 3 m/s)

-0 a+45

Vertical £1,5 m, horizontal £0,5 m (GPS funciona)

025m~5m

025m~10m

CMOS de 1/2,3 pulgadas; 48 millones de pixeles efectivos

FOV83°; 4,49 mm; Apertura f/2.6
100-1600

1/2-1/4000
8192*4608/3840°2160

UHD: 38402160 (4K 30 fps);
100Mbps

grasa32; exgrasa

JPEG; RAW (formato RAW, més tarde se puede abrir a través de la actualizacion del firmware)

MP4

Tarjeta Micro SD, soporte maximo de 128G, formato de sistema de archivos Fat32, velocidad de
transmision de Class10 o superior o clasificacion UH S-1

3 ejes (cabeceo, guifiada, balanceo horizontal)
Paso: -90° a 30°
Paso: 5°/s~100°/s ajustable; estatico: +

0,01°; dindmico: £ 0,02°; estabilizacion: + 0,01°

173,37x100,85x70,6mm
246G

Aproximadamente 5 km (abierto sin refugio, sin interferencias electromagnéticas)

7.4V 2200mAh Li-po 28

Aplicable a tabletas y teléfonos.
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Comprobar el nivel de la bateria

Bateria del control remoto: presione

eli de ido para encender la luz indicadora de la bateria (que muestra el nivel de la bateria) para verificar el nivel de la bateria.

Bateria de avion:

Presione brevemente el interruptor de encendido para encender la luz indicadora de la bateria (que muestra el nivel de la bateria) para verificar el nivel de la bateria.

i Baio —e Nivel —» Alto ©
e o @ o

s

i 255075100

Cargar

Carga de baterias de aviones
Consejos: la bateria de la aeronave debe instalarse en la aeronave para cargarse, la aeronave es compatible con la interfaz tipo C estandar del mercado,
utilice un cargador USB que cumpla con el protocolo Q C3.0 (como teléfonos méviles, camaras y otros dispositivos digitales). cargadores USB del producto)

para cargar. Si encuentra humo, olor o fugas noctumnas mientras carga la aeronave, no continde cargando, transfiéralo a nuestra empresa para su reparacion

El indicador de bateria parpadea en verde para indicar el inicio de la carga. El indicador de bateria se apaga cuando esta completamente cargado.

Nota:

La carga no se admite en el estado de arranque y la aeronave no se puede encender durante la carga.

Después del vuelo, la temperatura de la bateria de la aeronave es alta y la bateria de la aeronave debe cargarse después de que la bateria de la aeronave

alcance la temperatura ambiente.

Carga de control remoto
Sugerencia: este control remoto utiliza una bateria de litio recargable integrada, que es compatible con la interfaz tipo C estandar del mercado. Utilice un
cargador USB (como un cargador USB para productos digitales como teléfonos méviles y camaras) que cumpla con el protocolo Q C3.0 para la carga. Si hay

humo, olor peculiar o fuga de liquido al cargar el control remoto, no continte cargando el control remoto, envielo a nuestra empresa para su reparacion.

—T
@30 —%=qj]
g 2

El indicador de bateria verde parpadeante indica que se inicia la carga; el indicador est apagado cuando esta completamente cargado.
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Precaucién: Walkera no sera responsable de las consecuencias de cargar con un cargador que no
haya sido designado oficialmente por Walkera.

Descarga la aplicacion WK Fly

La aplicacion WK Fly es compatible con Android 5.1 y superior, HarmonyOS 2.0 y superior, E E ﬁ E
y Apple i0S9.0 y superior para teléfonos méviles y tabletas. Para el sistema Android o el L
dispositivo mévil del sistema Hongmeng, abra el navegador e ingrese la URL ( https://fly.

-y
walkera.cn/a/) o escanee el codigo QR a continuacion para descargar e instalar la "I

aplicacion; El sistema Android también puede ir a la busqueda de Google Play WK Fly para

descargar e instalar. E r

Para el sistema Apple iOS, vaya a la tienda de aplicaciones y busque WK Fly para " It
descargarlo e instalarlo. El sistema Android o HarmonyOS

escanea el codigo para descargar

Para garantizar la seguridad de los vuelos, los usuarios que utilizan aeronaves en China continental deben completar el registro de
nombre real de acuerdo con las regulaciones pertinentes de la Administracion de Aviacion Civil de China, registrese a través del sistema
de registro de nombre real de UAV de Aviacién Civil. Administracion de China, o activar directamente en la aplicacién WK Fly, vincular
el teléfono movil y completar la informacion de registro.

Para obtener mas informacion, visite https://uas.caac.gov.cn
Fuera de China, no es necesario registrar ni activar un teléfono movil vinculado.

Introduccion de la interfaz de la aplicacion WK Fly

En esta interfaz, puede obtener una vista previa del video HD en tiempo real y las fotos tomadas por el T210 Mini, asi
como configurar dinamicamente los parametros como la aeronave, el control remoto, el cardan de la camara y la bateria.

H: 0,0 m D: 0,0 m VS: 0,0 m/s HS: 0,0 m/s

Interfaz de camara con ventana
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1) Volver: Volver al nivel anterior.

2) Estado del
tiempo real.

del estado del

muestra

3) Hora de vuelo: la hora del vuelo de la aeronave.

4) Modo de vuelo: haga clic en el icono para expandir la lista de modos de vuelo.
Enla lista, AltHold, Auto, Follow, Loiter, RTL,
Land, Sport y otros modos de vuelo. Seleccione el modo de vuelo

seleccionando el modo de vuelo deseado en la lista.

5) Informacion de la bateria de la aeronave: haga clic en el icono para expandir
y verla informacién actual de potencia y voltaje de la bateria de la aeronave

6) Estado del GPS: haga clic en el icono para expandir y ver la cantidad de
estrellas GPS y el modo de posicionamiento GPS recibido por la aeronave
actual.

7) Intensidad de la sefial HD: muestra la intensidad de la sefial de transmision

entre la aeronave y el
Control remoto

8) Informacion de notificacion: haga clic en el icono para ver la
lista de informacién de notificacion.

9) Configuracion: haga clic en el icono para expandir el ment Configuracion:
hay ajustes de la aeronave, informacién y ajustes de la baterfa, ajustes del
sistema.

% Configuracién de la aeronave: configuracion de altura RTL, velocidad de vuelo,
Velocidad méxima de ascenso, Velocidad méxima de descenso, Tiempo de accion,
Sensibilidad de direccion, altura limite, habilitacion de cerca, distancia limite,
balanceo de cardan, velocidad de cardan, sigueme alt, toma

Punto, Accién perdida, Configuracién del sensor y Calibracién del cardan.

“configuracion de la bateria: tiene la energia restante de la bateria, el
voltaje actual, la temperatura actual, el nimero de serie, los tiempos de
timbre del escudo de carga y descarga; bajo consumo
interruptor de retorno automatico.

93 “configuracion del sistema: equipado con configuracion de mapa;

Modo Stick, cambio de de

en vivo;

firmware; Configuracién de Viedo Delayon y hardware Decodec

10) Resolucion de vista previa: La calidad de vista previa de la imagen de la

ventana de la camara (es decir, calidad de transmision de imagen).

11) Modo de joystick de control remoto: Muestra el modo de joystick de control

remoto configurado actualmente.

12) Capacidad de la tarjeta TF de la aeronave: muestra la informacion actual de

la capacidad de la tarjeta TF de la aeronave en tiempo real.

13) Exposicion: Muestra el valor de exposicion actual de la camara del avion.

14) Cambio de modo de funcionamiento de la cdmara: con cada clic en el icono,

el modo de funcionamiento de la camara cambiara entre la foto y el video.

15) fcono del obturador de la camara: en el modo de fotografia, haga clic en este
icono para tomar una foto a la vez; en el modo de video, haga clic en el
icono del obturador para comenzar a grabar, haga clic nuevamente en el

icono del obturador para detener y guardar el video

16) Configuracion de la camara: haga clic en el icono para expandir la interfaz

de configuracion de la camara, que tiene configuraciones profesionales,

de fotos, de video y otras

& Configuracion profesional: se puede configurar con sensibildad ISO,

velocidad de de balance de blancos,

etc.

Configuracién de fotos: puede configurar el modo de disparo, el

formato de la foto, el tamafio de la foto (calidad), etc.;

B8 Configuracién de video: puede configurar la resolucién de vista previa,
Ia tasa de codigo de vista previa, I tasa de cédigo de video, la resolucién de
Video, el modo de visualizacin de video. (Con la misma resolucién de vista previa,
cuanto mayor sea la tasa de c6digo de vista previa, mejor seré la calidad

de la imagen y, en consecuencia, la distancia de transmisién).

Otras

cuadricula de

(encendido / apagado); formato TF

tarjeta (tarjeta TF en el avién), informacién de capacidad de la tarjeta TF;

interruptor de animacion de fotos; interruptor de sonido de foto, etc.

17) Biblioteca multimedia: haga clic en el icono para abrir la ubicacion de las
fotos y videos tomados por la aeronave, haga dlic en las imégenes o videos

archivos

para compartir, descargar o

18) Parametros de estado de la aeronave
Altura H : Distancia vertical de la aeronave al regreso
punto.
D Distancia: Distancia horizontal entre las aeronaves
y el punto de retorno.
VS Velocidad vertical: Ia velocidad de vuelo de la aeronave en direccion

vertical.

HS Velocidad horizontal: la velocidad de vuelo de la aeronave
en la direccion horizontal.

19) icono de miniatura de postura: haga clic en este icono para expandir la

ventana de suspension de la bola de actitud.

20) Ventana pequefia de mapa/imagen de la camara: haga clic en el icono de la
ventana del mapa para intercambiar con la ventana de la imagen de la camara
(el mapa cambia a la ventana grande de pantalla completa, la pantalla de

la cémara cambia a la ventana pequefia).

21) Ocultar la ventana pequefia: haga clic en el icono para ocultar la ventana

pequeria del mapa/imagen de la camara.

22) Ampliar el mapa: Haga clic en el icono para ampliar el mapa.

23) Reducir el mapa: Haga clic en el icono para reducir el mapa.
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24) Icono de modo de despegue/RTL (cuando la aeronave no esta despegando,

@

Rh s ic en

el icono de despegue y la aeronave despegara automaticamente y la

4 autof

modo RTL retirado, haga clic en el icono del modo RTL y la aeronave y la
St il okt de Brizaje de origen.

25) icono de modo VR: haga clic en este icono, el video de vista previa de la
ventana de la camara cambiara para mostrarse en modo SBS (lado a lado)
Con un par de anteojos VR, permite a los usuarios disfrutar de una
experiencia de vuelo inmersiva en primera persona (FPV) y, basandose en
el giroscopio del teléfono movil, lograr la funcién de seguimiento de la cabeza
para controlar el angulo de guifiada y la inclinacion de la camara cardan de
vuelo.

En el modo VR, la informacion que se muestra en la interfaz incluye
informacion de la bateria del avion, modo de vuelo, real
-parametros de estado de tiempo, etc.
Arrastrando hacia arriba o hacia abajo en el lado izquierdo del modo VR
Ia interfaz de visualizacion puede cambiar el modo de visualizacion de video;
Arrastrando hacia arriba o hacia abajo en el lado derecho de la interfaz de
visualizacion del modo VR puede ajustar el tamafio de la ventana de visualizacion

de video.

26) Icono de funcion de vuelo inteligente: haga clic en el icono para expandir la
interfaz de seleccion del modo de vuelo inteligente, que incluye varios modos
de vuelo inteligentes, como las funciones TimeLapse (Time-Lapse) y Lock

Assist (auxiliar).

7 ) Interruptor de visualizacion de posicion: haga clic en el icono para seleccionar
la posicion de la aeronave o la posicién del control remoto (dispositivo movi):
haga clic en

elicono A paramostrarIa posicion de la aeronave;

Haga ciic enelicono (@) para mostrar el control remoto

* (dispositivo mévil) ubicacion.

28 ) Blogueo de mapa: haga clic en el icono para bloquear/desbloquear el norte

(superior, norte, sur, sur, oeste, derecha, este); para bloquear el

estado del norte;

@ para desbloquear el estado del mapa;

29) Borrar la pista de vuelo: Borra la pista de vuelo que se muestra en la interfaz

del mapa.

30) Cambio de mapa: haga clic en el icono para expandir las opciones de cambio

de tipo de mapa.

31) Despejar la ruta: despejar Excepto los puntos que hayan sido hasta la aeronave.

32) Mostrar/ocultar trazas: haga clic en el icono para mostrar/ocultar la trayectoria

de vuelo de la aeronave en la ventana del mapa.

33) El mapa sigue al avion: ilumina el icono del mapa para seguir el movimiento

del avién, y el avién siempre esta en el centro del mapa.

34) Ampliar: Haga clic en el icono para ampliar el mapa.

35) Reducir: Haga clic en el icono para reducir el tamafio del mapa.

@2830@ Q

) Deporte

HzmB:0.0m VS:0.m/s HS:0.m/s

Interfaz de ventana de mapa
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Preparando el control remoto

i
TN

Tire del soporte para teléfono mévil hacia arriba y
sosténgalo, y después de colocar el teléfono movil, suelte
la mano tirando del soporte para teléfono mévil para
sujetar el teléfono movil.

Ampliar el soporte del teléfono movil

Tire del soporte del teléfono moévil hacia arriba por turnos y manténgalo Levante el soporte de la tableta y sosténgalo, y después de colocar la
inserte el soporte del teléfono mévil en el soporte de la tableta después tableta, suelte la mano que tira del soporte de la tableta para sujetar la
de colocarlo en el soporte de la tableta y, finalmente, suelte la mano que tableta.

tira del soporte del teléfono movil.

Precauciones:
1) Antes de usar la aeronave, verifique si la antena esta colocada como
requerido (la antena esta verticalmente hacia arriba cuando se sostiene el control remoto).
2) Ajuste el acimut y la distancia entre el controlador, el control remoto
y la aeronave a tiempo, y aseglrese de que la antena del control remoto esté siempre en posicion

vertical para obtener la mejor comunicacion;

3) No utilice otros dispositivos de comunicacion de la misma banda de frecuencia al mismo tiempo para

evitar interferencias con la sefial del control remoto. Mantenga siempre la antena en posicion vertical

Preparar el avion

La aeronave se envia guardada, siga los pasos a continuacion para

ol = fo
desplegar la aeronave. —

1) Instale la bateria y la tarjeta MicroSD.

> S

2) Retire el pestillo de proteccién del cardan 1)
o o
3) Despliegue los brazos y las hélices e
4) Despliegue los brazos traseros y las hélices traseras. Muesca hacia la @
izquierda, dedo dorado hacia arril
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Listo para volar
Encender y conectar

A Nota: Antes de encender la aeronave, asegurese de quitar el protector de la camara para que se realice la autocomprobacion de la aeronave.

1) presit o el interruptor de ido para encender el control remoto.
2) Presione brevemente el interruptor de encendido de la batera una vez, luego presione prolongadamente el interruptor de encendido durante 3 ~ 5 segundos para encender la aeronave.

3) Coloque la aeronave en posicion horizontal, espere hasta que el indicador de estado de la aeronave pase de una luz amarilla intermitente rapida a una

luz verde intermitente lenta, y el zumbador deje de sonar, lo que indica el éxito de la conexion y el emparejamiento.

Conectar dispositivos moviles

Abra el elemento de configuracion de WLAN del dispositivo mévil, espere unos 30 segundos, cuando aparezca WK-GRD-X XXXXX en la lista de WLAN
disponibles, haga clic en "WK-GRD-X XXXXX" e ingrese la contrasefia "12345678" para conectarse, salir la configuracion después de la interfaz de

conexion exitosa.

Entrar en la interfaz de vuelo
Consejos: el nuevo T210 MINI puede activar y vincular el teléfono mévil a través de la aplicacion WK Fly (encienda la aeronave y el control remoto
respectivamente, ejecute la aplicacion WK Fly después de conectar el teléfono mévil y opere de acuerdo con la interfaz (indicaciones). Debe estar

conectado a la red durante el proceso de activacion), también puede hacer clic en " para no activar el teléfono vinculado e ingresar directamente a la

interfaz principal. Experimenta ahora

Haga clic en el icono de la aplicacién "WK Fly" — Haga clic en "| Experimenta ahora o siga las indicaciones de la interfaz para registrar una cuenta, active " en la
el avion y vincular el teléfono movil — Haga clic en " interfaz principal para ingresar a la interfaz de vuelo.
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. Si vuela sin un uso de red, descargue un mapa sin conexién del area de vuelo planificada con

< anticipacion (descargue el mapa sin conexiéon mientras su dispositivo movil esta conectado alared).

Descripcién de las sefiales de posicionamiento por satélite GPS

Haga clic en el icono de estado del GPS de la aeronave en la barra de estado en la parte superior de la
aplicacion del dispositivo movil para mostrar la ventana de estado del GPS de la aeronave para ver el estado

del GPS. . .
Numero de Satelites conectados

GPS status

GPS Count: 25
GPS Lock 3D Lock

Desbloqueo de Motores
Después de que el cédigo coincida con éxito, mueva las palancas izquierda y derecha hacia abajo y muévalas
hacia afuera simultdaneamente y manténgalas quietas hasta que el motor gire. Una vez desbloqueado, el motor

girar& luego, suelte rapidamente las pegatinas.

o

Bloqueo de Motores
Cuando la aeronave aterrice, mueva la palanca del acelerador hacia abajo y manténgala presionada
durante 2 segundos. Entonces los motores se detendran.

v
Control de Vuelo
M\ Notas:

1. Asegurese de que el control remoto, la bateria de la aeronave y el dispositivo mévil estén
completamente cargados;

2. Asegurese de que la aeronave haya recibido la sefial de posicionamiento satelital y que el icono
de estado del GPS en la APLICACION sea verde (el nimero de estrellas es mayor a 10);

3. Verifique y confirme el modo de palo del control remoto antes de despegar (verifique en la
esquina superior derecha de la APLICACION);

4. Cambie el modo de vuelo antes de despegar (verifique el modo de vuelo actual en la interfaz de la
aplicacion del dispositivo movil);

5. Desbloquee los motores antes de despegar.

14
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Despegue Manual

Realice los siguientes movimientos de la palanca para arrancar el motor, luego empuje lentamente la palanca
del acelerador hacia arriba para despegar.

= >

|

Aterrizaje Manual

Tire lentamente hacia abajo de la palanca del acelerador hasta que la aeronave toque el suelo. Después de
que la aeronave toque el suelo, tire de la palanca del acelerador a la posicién mas baja y manténgala asi

durante 2 segundos, luego el motor se detiene.
Despegue Automatico
Primero, realice los siguientes movimientos de palanca para arrancar el motor, luego cambie el interruptor de

modo de vuelo del control remoto a la posiciéon "GPS" a la izquierda , y finalmente haga clic en el icono de
despegue en lainterfaz de la aplicacion, y la aeronave despegue automaticamente (la altura predeterminada es

de 3m).
% >

o

Sport
GPS,— "~ Gircle @

Presione el icono

Despegue con Lanzamiento

Después del posicionamiento GPS, tome la aeronave desde la parte inferior de la aeronave y gire la nariz de la
aeronave verticalmente hacia abajo durante aproximadamente 2-3 segundos para activar el modo de

lanzamiento , la aeronave emitira un "bip" y la voz del controlador WK-V8 transmite "Estas listo para volar,

realiza la accion de lanzamiento en diez segundos". Después de ser lanzado, el avién caera libremente durante
0,5 segundos, el motor se desbloqueara automaticamente , el avién ajustara automaticamente su actitud y

flotard automaticamente (altura de 2 a 25 metros).

Nota: Cada vez que ingrese al modo de lanzamiento, el estado se mantendra automaticamente durante 10
segundos y el zumbador dejara de sonar después de 10 segundos. Lance el avién dentro de los 10 segundos
después de que ingrese al modo de lanzamiento. Si se excede el tiempo, vuelva a ingresar al modo de
lanzamiento y vuelva a lanzar.

r Lanzamiento

Toma el Dron desde abajo y mantén el Suelo A
morro hacia abajo durante dos segundos.

/\Precaucién

1) No suelte la aeronave en un lugar lleno de gente u objetos
al despegarlo.

15
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2) Cuando la aeronave se suelta por lanzamiento, esta estrictamente prohibido agarrar la aeronave o la hélice
desde la parte superior de la aeronave, de lo contrario, las consecuencias seran bajo su propio riesgo.

3) Solo cuando la aeronave haya recibido la sefial de posicionamiento satelital GPS y la sefial sea buena (el
numero de estrellas sea mayor a 10) y pueda usarse para volar.

4) Después de que suene el zumbador de la aeronave, tire la aeronave dentro de los 10 segundos, de lo
contrario, saldra automaticamente del modo de lanzamiento después del tiempo de espera.

5) Después de ingresar al modo de lanzamiento, esta estrictamente prohibido lanzar hacia abajo o sostener el
avion hacia abajo. Al lanzar, intente lanzar hacia arriba o hacia adelante.

6) Después de lanzar, cambie el modo de vuelo segun sus necesidades.

Modo Sport

Después de encender la aeronave por primera vez, el desbloqueo y el despegue pasaran al modo deportivo
de forma predeterminada; Cuando la aeronave esté en el aire, cambie el interruptor de modo de vuelo del
control remoto a la posicién "Sport", la aeronave estara en modo deportivo.

Atenciones:

1) La aeronave pasara por defecto al modo deportivo para el primer vuelo
después de cada encendido.

2) En modo deportivo, tiene las funciones de altitud, punto fijo y freno, y la
velocidad de vuelo es mas rapida.

3) Si la sefial GPS es mala o no hay sefial, solo se puede fijar la altura, no el
punto.

Modo Circulo

Cuando la aeronave esta en el aire y el modo de vuelo estéd en modo GPS (Loiter), cambie el interruptor de
modo de vuelo del control remoto a la posicion "Circulo” en el extremo derecho o haga clic en el icono en la
interfaz de la aplicacion — y luego haga clic en el botén "Bloquear asistencia” — Finalmente, haga clic en el
botén "Circulo” en la ventana flotante emergente, y la aeronave ingresara al modo circular.

Nota:

El punto central del vuelo circular se puede determinar haciendo clic en el boton de bloqueo. Puede activar la
funcion de toma de puntos en la columna de configuracién de la aeronave de la interfaz de configuracion de la
aplicacion para verificar la ubicacion del punto central del circulo en el mapa. Si el objetivo no esta bloqueado, el
punto central del circulo estara a 10 metros por delante de la aeronave de forma predeterminada.

Sport

Circle

0
L@J

Lock Assist Cricle

1) Al entrar en el vuelo circular automatico, la aeronave se encuentra en un estado de vuelo estacionario y la
palanca de balanceo (AILE) se alterna hacia la izquierda o hacia la derecha para establecer la velocidad y la
direccion del circulo (-5 m/s~+5 m/s, la el valor predeterminado es 0 m/s) para volar en circulos.

Marque a la @ %
izquierda Circulos o ‘ Marque a la derecha,

en el sentido de circulos en sentido contrario °
las agujas del reloj a las agujas del reloj. :

Velocidad: cuanto mayor sea el cambio de volatilidad y mayor tiempo de retencién, mas rapido circulara.
Cuanto mas lento, por el contrario.

16
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2) Mueva la palanca de inclinacién (ELEV) hacia arriba o hacia abajo para cambiar el radio del circulo para
controlar que la aeronave se acerque o se aleje del objetivo (5 ~ 50 m, el radio del circulo predeterminado es 5

m). PY

Tire hacia arriba para aumentar el radio del circulo. ®
4+ & i
° L]
& S
Tire hacia abajo para reducir el radio @

del circulo.

*Nota: Antes de la operacion, verifique y confirme el modo de joystick actual del control remoto (
verifique en la esquina superior derecha de la APLICACION).

+=Ajuste la direccién envolvente (roll rocker AILE): para manos estadounidenses o manos japonesas, mueva la
palanca derecha hacia la izquierda o hacia la derecha; para manos chinas, mueva el joystick izquierdo hacia la
izquierda o hacia la derecha.

+Ajuste el radio envolvente (pitch rocker ELEV): para manos chinas o japonesas, mueva la palanca izquierda
hacia arriba o hacia abajo; para manos americanas, mueva la palanca derecha hacia arriba o hacia abajo.

Modo RTL

Durante el vuelo presione el boton en el control @0 mantega prseionado hasta concluir el iconq @ enla
pantalla de su samrtphone, de esta manera el drone volvera automaticamente al punto de partida.

long Press Click

Distancia horizontal entre la aeronave y el punto de origen > 20 m.

Cuando la altitud de vuelo de la aeronave es superior a la altura RTL establecida, la aeronave mantendra la
altitud actual y volara de regreso horizontalmente hasta la parte superior del punto de origen, luego aterrizara
verticalmente.

Cuando la altitud de vuelo de la aeronave es inferior ala altura RTL establecida , la aeronave ascendera
verticalmente hasta la altura RTL establecida y volara de regreso horizontalmente hasta la parte superior del
punto de origen y luego aterrizara verticalmente.

La distancia horizontal entre la aeronave y el punto de inicio <20 m

a. Cuando la altitud de vuelo de la aeronave es superior a la altura RTL establecida, la aeronave mantendra la
altitud actual y volara de regreso horizontalmente hasta la parte superior del punto de origen, luego aterrizara
verticalmente.

b. Cuando la altitud de vuelo de la aeronave es inferior a la altura RTL establecida, la aeronave mantendra su
altitud actual y volara de regreso horizontalmente hasta la parte superior del punto de inicio, luego aterrizara
verticalmente.

17
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La distancia horizontal entre la aeronave y el punto de origen es 20m

La diferencia de altitud desde el punto de inicio es mayor que la altura RTL establecida

La distancia horizontal entre Ia aeronave y el punto de origen es >20 m

La diferencia de altitud desde el ascender a

punto de inicio es menor que la e conjunto RTL
La configuracién predeterminada altura RTL establecida

de la altura RTL
s 60m (25-100m es

altura primero

ajustable, por favor

< 2w
La distancia horizontal entre la aeronave y el punto de Eﬁj . i

origen es <20 m

configurarlo de acuerdo a
el vuelo real

ambiente)

punto de origen
SN
Atenciones:
1) No opere otros interruptores, botones ni haga clic en ninguin otro icono después de presionar prolongadamente el botén de retorno @ sobre el
control remoto o haga clic en el icono de retorno : @ 1 erieeldqdizidquierdo de la interfaz de la aplicacion del dispositivo movil

2) Cuando la aeronave pierda la sefial del control remoto, entraré automaticamente en el modo RTL no controlado.

3) Sila sefial GPS es anormal o el GPS no funciona, el regreso a casa es imposible. Por favor, opere el

aviones para aterrizar manualmente.
4) Durante el proceso del modo RTL, mantenga presionada la tecla de retorno @ de nuevo para cancelar el modo RTL.

5) Durante el proceso RTL no controlado, después de que la seffal del control remoto vuelva a la normalidad, el proceso RTL no controlado continuara, pero

el modo RTL se puede cancelar cambiando el interruptor de modo de vuelo para cambiar el modo de vuelo.

6) Si encuentra que la aeronave est4 aterrizando demasiado rapido cuando la altitud es inferior a 15 metros durante el proceso de aterrizaje en modo RTL,

debe empujar Imente la palanca del para reducir Ia velocidad de descenso de la aeronave y garantizar el aterrizaje seguro

de la aeronave.

Para Terminar El Vuelo

1) Aterrizaje manual, aterrizaje automatico con proteccién de bateria baja o

aterrizaje en modo RTL, bloquee el motor después de aterrizar en el suelo.

2) Apague primero la alimentacion de la aeronave y luego apague la

poder del control remoto.

3) Saque la bateria de vuelo de la aeronave.

Retire la bateria: después

de presionar y sostener la parte texturizada de los broches a ambos lados de la bateria, tire de ella hacia la parte trasera de la aeronave para quitar la bateria.

18
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Control de Gimbal

El gimbal estable de tres ejes proporciona una plataforma estable para la camara, de modo que la camara también puede tomar
una imagen estable mientras la aeronave vuela a alta velocidad. Puede controlar el angulo de inclinacion (PIT) del cardan a
través del dial izquierdo del control remoto.

El dial izquierdo del control remoto se marca a la derecha o a la izquierda. /

Angulo de inclinacién (PIT)

-90°

Mando de camara
Ajuste del brillo de la pantalla de disparo

Método 1: configurar en la aplicacion
Cuando la imagen es demasiado oscura o demasiado brillante, puede hacer @ — haga clic en el icono €‘§ para entrar en la camara
clic en el icono de configuracion profesional y ajustar el brillo de la imagen ajustando la sensibilidad I1SO, la velocidad del obturador y el

valor de exposicion.

Encienda el icono en ekmd8dd’automatico: la camara ajustara automaticamente la sensibilidad 1SO y la velocidad del obturador de acuerdo
con diferentes entornos, y solo el balance de blancos se puede ajustar manualmente en el modo automatico.

Enciendaelvalor () en"Engranaje manual: el modo manual puede ajustar manualmente la sensibilidad ISO, Ia velocidad del obturador,

de exposicion del icono para ajustar el brillo de la pantalla

C =

Auto

Obtur

En el modo automatico, solo se puede Se puede ajustar la sensibilidad ISO manual, la velocidad del
ajustar el balance de blancos. obturador, el valor de exposicion y el balance de blancos.
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Atenciones:
1) En la grabacién de video, no se puede realizar un cambio automatico o manual; en la grabacién automatica, se puede ajustar la compensacién de atenuacién
de rafagas: en la grabacién manual, la sensibilidad a la luz ISO y la compensacion de atenuacion de rafaga solo se pueden ajustar, y el valor de la velocidad

del obturador no se puede ajustar.

2) En marcha manual, cuando se aumenta el valor de la velocidad de obturacion y el valor ISO de la sensibilidad. Si la lente de la camara

golpea la luz, se necesita la velocidad de obturacion o la sensibilidad ISO para reajustar el brillo de la imagen. Cuando la lente de la camara apunte a la luz,

ajuste la velocidad de obturacion o la sensibilidad ISO para ajustar la escena.

Método 2: ajuste rapidamente el valor de exposicion de la camara a través del dial derecho del control remoto
Cuando la imagen de la camara sea demasiado brillante, gire el dial derecho del control remoto hacia la izquierda para reducir rapidamente el valor de exposicién
y oscurecer la imagen;

Cuando la imagen de la cémara esté oscura, gire el dial derecho del control remoto hacia la derecha para aumentar répidamente el valor de exposicion para

iluminar la imagen.

Toma fotos y video

Se pueden tomar fotos y videos tomando fotos en el control remoto, presionando el botén de video u operando en la ventana de la camara de la aplicacion del

dispositivo movil.

1) Control en la interfaz de la aplicacion del dispositivo movil

Consejo: la ventana de la camara de la interfaz de la aplicacion del dispositivo mévil ha
; . - ‘Cambio de modo de
recibido la imagen transmitida por la cdmara del avion, por lo que se puede controlar en la b
trabajo

interfaz de la aplicacion.
Obturador Obturador (Video)
Seleccione el modo de trabajo: haga clic (fotografia)

i i camara @ para cambiar el
"modo de trabajo a foto o video" @ g?_/\]usﬁes de la camara

biblioteca multimedia

Foto: haga chiaga n O foto. tomar

foto"  Grabacién:

Haga clic en el icono de i ‘ ja elicebi 1 para . "de nuevo para parar

grabacion y guarde la grabacion en la tarjeta TF de la aeronave.

2) Botones fisicos de control remoto para controlar fotos o videos

Foto: Presione brevemente el botén de foto " en la parte superior derecha del control remoto una vez, la camara tomara una foto y la guardara

en la tarjeta TF de la aeronave.

Grabacion: presione brevemente el botén de grabacion "para en la parte superior izquierda del control remoto una vez, la camara comienza " de nuevo,

grabar, presione brevemente el botén de grabacion" tarjeta. @ la camara se detiene y guarda el registro en la aeronave TF
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Descripcion de la funcion de vuelo inteligente
La funcién de vuelo inteligente proporciona diferentes modos de vuelo inteligentes de disparo auxiliar preestablecidos, como las funciones TimeLapse
(Time-Lapse) y Lock Assist (auxiliar). La aeronave puede seguir automaticamente el modo de vuelo de disparo auxiliar establecido para disparar una

variedad de fotografias aéreas clasicas.

& Advertencia

1) Utilice la funcién de vuelo inteligente en un entorno abierto, sin obstrucciones y sin obstaculos, y siempre preste atencién a si hay obstaculos como

personas, animales, edificios, etc. en el camino de la aeronave.

2) Siempre preste atencién a los objetos alrededor de la aeronave y opere manualmente para evitar accidentes (como
como colisiones) y bloqueo de la aeronave
3) No utilice la funcién de vuelo inteligente en lugares con sefiales GNSS deficientes, como cerca de edificios y refugios, de lo contrario, puede causar

como una ia de vuelo inestable de la aeronave.

4. Al usar la funcién de vuelo inteligente, los usuarios deben cumplir con las leyes y locales sobre

@ lapso de tiempo

G libre (FreeTime-Lapse)
Al configurar los parametros, la aeronave tomara automaticamente una cierta cantidad de fotos dentro del tiempo establecido y generara un video de lapso
de tiempo. Cuando no despega, puede disparar al suelo; al despegar, el usuario puede controlar libremente la aeronave a través del joystick izquierdo/

derecho en el control remoto y controlar el dngulo de inclinacién del cardan a través del dial izquierdo.

Pasos para usar:
Configure los parametros de disparo, incluido el intervalo de disparo y la duracion del video compuesto. La pantalla mostrara la
numero de disparos y el tiempo de disparo.

Haga clic en el boton de disparo para comenzar a disparar.

a
L@J Asistencia de bloqueo: las funciones de asistencia de bloqueo incluyen el modo de control de crucero, el modo de bloqueo de objetivo, el

modo de circulo, el modo de ascenso (volando hacia el cielo), el modo lejano (desvanecimiento), el modo de deriva (movimiento de cola), etc.

(_n) Crucero

A

Mantenga automaticamente el movimiento tridimensional y la velocidad de giro, haga clic en el botén Crucero en la interfaz de la aplicacion mientras vuela
manualmente la aeronave, y el control de vuelo mantendra automaticamente la velocidad de ascenso actual, la velocidad de vuelo horizontal y la velocidad
del @ngulo de giro, y mantendra el movimiento de vuelo manual a una velocidad constante, trayendo un nuevo juego de movimiento de camara. Vuelva a

hacer clic en el botén Crucero o empuje el joystick del acelerador al maximo para cancelar el vuelo de crucero.

O Blogueo de destino (punto de destino tomando movimiento de camara asistido):

En el proceso de vuelo, ajuste el cardan para alinearlo con el objetivo terrestre, haga clic en el boton Bloquear objetivo en la interfaz de la aplicacion para
abrir la funcion de toma de puntos de destino y ver las coordenadas de latitud, longitud y altura del objetivo y la distancia. El cardan se alinea automatica y
continuamente para bloquear el objetivo, luego el tono del cardan y el rumbo de la aeronave pasan al estado de control automatico. En este punto, no se
puede ajustar manualmente, sino que puede operar los joysticks para ajustar la altura y la posicién horizontal de la aeronave. El cardén puede bloquear
automaticamente el objetivo mientras cambia la posicion. Para tomar el punto de objetivos por encima del suelo, como edificios, es necesario volar la
aeronave hasta la parte superior del objetivo, controlar la inclinacion del cardan hacia la parte inferior, ajustar la altura de la aeronave para que esté 20
metros por encima de la parte superior del objetivo. edificio, luego presione el botén Target Lock, y el cardén se bloqueara a 20 metros directamente debajo

de la aeronave. Vuelva a hacer clic en el boton Target Lock para cancelar el bloqueo del cardan.
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@Circulo‘
ZF
Después de bloguear el objetivo, haga clic en el botén Circulo en la interfaz de la aplicacion y la aeronave se alineara con el objetivo y seguird dando vueltas.

Cuando alcance el limite de tiempo o se vuelva a hacer clic en el boton Circulo, el vuelo Circulo se cancelara.

A Ascenso (volando hacia el cielo):
Después de bloquear el objetivo, haga clic en el botn Soaring to the Sky en la interfaz de la aplicacion, y la aeronave se alineara con el objetivo y volara
automaticamente justo sobre el objetivo, comenzara a ascender mientras gira lentamente su rumbo. Cuando alcance el limite de tiempo o se vuelva a hacer olic

en el botén Soaring to the Sky, el vuelo de Soaring to the Sky se cancelara

/7 Lejos (Desvaneciéndose):
Después de bloguear el objetivo, haga clic en el botén Desvanecimiento en la interfaz de la aplicacion y la aeronave se alineara con el objetivo y volara

automaticamente hacia arriba y lejos del objetivo. Cuando alcance el limite de tiempo o se vuelva a hacer clic en el botén Fading, el vuelo Fading se cancelaré

_C) Deriva (parpadeo de cola):
Después de bloguear el objetivo, vuele manualmente la aeronave hacia atras lejos del objetivo marcado, haga clic en el boton Tail Flicker en la interfaz de la
aplicacion, el dron se alineara con el objetivo y realizara automaticamente la accién de vuelo de disparo Tail Flicker. Cuando alcance el limite de tiempo o se

vuelva a hacer clic en el botén Tail Flicker, el vuelo Tail Flicker se cancelara.

Instrucciones adicionales
Descripcion del sistema de vision hacia abajo y del sistema de alcance TOF

El sistema de visién descendente T210 MINI y el sistema de deteccién de rango de tiempo de vuelo TOF estan ubicados en la parte inferior de la aeronave. EI

sistema de vision descendente consta de una camara; El sistema de deteccién de rango TOF consiste en un modulo de sensor de pulso de luz de deteccion TOF,

que puede proporcionar una referencia para la altura de la aeronave al suelo y calcular la informacion de posicion de la aeronave con el sistema de vision

descendente.

Ambito de aplicacion
La funcién de posicionamiento del sistema de visién es

adecuada para entornos sin sefial de GPS o con sefal de GPS deficiente,

pero con una textura de superficie rica y condiciones de luz suficientes, y el
rango de altitud de trabajo 6ptimo es de 0,5 a 10 m. Cuando vuele mas alla
de este rango, el rendimiento de posicionamiento visual puede verse

afectado, asi que vuele con precaucion.

—

Pasos para usar
1) Encienda la aeronave.

2) Después del despegue, el indicador de estado de la aeronave parpadeara

dos veces en verde y la funcion de i visual se

automaticamente.

atenciones

1) La altura maxima de vuelo estacionario de la aeronave es de 5 m cuando se utiliza el sistema de vision descendente en un espacio abierto y plano.
campo sin GPS.

2) Es posible que el sistema de vision no funcione en la superficie del agua. Se recomienda que el usuario mantenga

control total del vuelo.

3) El sistema de vision no es adecuado para su uso en escenarios donde la velocidad de la aeronave es demasiado rapida. Por ejemplo, la velocidad de vuelo no

debera exceder los 5 m/s a 1 m sobre el suelo, y no excedera los 10 m/s a 2 m sobre el suelo.
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4) El sistema de vision no puede reconocer superficies sin caracteristicas de textura y no puede funcionar correctamente en entornos
con intensidad de luz insuficiente o excesiva.

5) No bloquee ni interfiera con el sistema de vision de ninguna manera, y evite usarlo en un ambiente con demasiado polvo y neblina de agua, para no

afectar la claridad de la camara. No bloquee el sensor del transceptor de pulso de luz de deteccién TOF de ninguna manera.

6) Evite volar con tiempo lluvioso y con niebla o en otros escenarios con poca visibilidad (visibilidad por debajo de 100 m).

El sistema de vision no funciona correctamente en los siguientes escenarios:
a) Superficies de color sélido (por ejemplo, negro sélido, blanco sélido, rojo sélido, verde sélido).

b) Superficies con fuertes reflejos (por ejemplo, superficie de hielo).

¢) Superficie de agua u objetos transparentes.

d) Superficies de objetos en movimiento (p. ej., por encima de la corriente de personas, por encima de arbustos o hierba arrastrada por fuertes vientos).
&) Escenarios con cambios drasticos y rapidos de iluminacion

) Superficies particularmente oscuras (menos de 10 lux) o particularmente brillantes (mas de 40 000 lux).

g) Superficies de materiales que tienen un fuerte efecto de absorcion o reflexion sobre pulsos de onda cuadrada (por ejemplo, espejos).

h) Superficies con textura particularmente escasa.

i) superficies de objetos con un alto grado de repeticion de textura (por ejemplo, pequefios mosaicos a cuadros del mismo color).

j) Obstrucciones diminutas (p. ej., ramas de arboles, cables, etc.)

Calibracion de la brujula de la aeronave

A Aviso:

1) La aplicacién WK Fly en el dispositivo mévil indica que la brajula magnética de la aeronave esta gravemente interferida, o gira en circulos cuando se

cierne, o cuando el vuelo en linea recta se desvia de la ruta, aterrice a tiempo para calibrar la bréjula. (El motor debe estar bloqueado).
2) Realice la calibracion en un lugar abierto al aire libre y lejos de fuertes interferencias de campos electromagnéticos.

ANRJASAIRRHNR 47 FPBIHIAHRNIN aeronave y el control remoto estén todos conectados, abra la calibracion de la brijula en la configuracién de la
aplicacion WK Fly del dispositivo mévil (ruta: — — haga clic en el icono " " en el lado derecho del sensor — haga clic en el icono " en el lado derecho de la

brdjula — haga clic en g icono " en la ventana emergente);

Método 2: cuando el motor esté blogueado y conectado al control remoto, coloque directamente la nariz de la aeronave verticalmente hacia arriba durante

mas de 6 segundos. El indicador de estado de la aeronave se vuelve azul para indicar que se ha ingresado al estado de calibracién de la brujula.

El método de calibracion de la brujula es el siguiente:

1Mantenga la cabeza de la aeronave verticalmente hacia arriba durante mas de 6 segundos para que el indicador de estado de la aeronave entre en flash,
y luego gire la aeronave 720° en direccién horizontal, y el indicador de la aeronave se apagara.

2Coloque la aeronave plana, luego gire 720° en direccion horizontal, la luz indicadora de la aeronave se encenderd y luego descansara

la aeronave en posicion horizontal.
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la nariz arriba

El terreno \\ | / 0 El terreno | 9

Si la calibracion no tiene éxito, vuelva a calibrar como se describe anteriormente.

Cambio de modos de joystick de control remoto

Cuando el control remoto y el dispositivo mévil estén conectados, primero haga clic en el icono " " en la e@na supen;ior derecha de la interfaz de
la aplicacion WK Fly para expandirﬂla ventana emergente de configuracion — luego encienda el icono " para expggr el menu de configuracion
del sistema — haga clicen " en)\ lado derecho del "Modo Stick" para ingresar a la interfaz de cambio de modo stick — En la interfaz de cambio
de modo stick, seleccione la opcion de modo stick "Mano americana”, "Mano china" o "Mano japonesa” en el punto final — haga clic en el icono "

" en la esquina superior izquierda de \a{\lerfaz de cambio de modo stick para salir de la interfaz de cambio de modo stick.

r— Palo derecho

Emparejar la frecuencia

#Todo el conjunto de aviones se ha emparejado con la frecuencia antes de salir de fabrica, en circunstancias normales, no es necesario
@, volver a emparejar la frecuencia y se conectara automaticamente después del arranque;

G

*Si ha reemplazado una nueva aeronave o un nuevo control remoto WKRC-H9/WK-V8 después de la venta, debe emparejar la frecuencia
antes de conectar la nueva aeronave o el nuevo control remoto WKRC-H9/WK-V8, de lo contrario no podra capaz de conectarse.

El funcionamiento es el siguiente
1) Encienda el control remoto — el dispositivo mévil para conectar el control remoto wifi — Abra la aplicacion;
2) Instale la bateria en la aeronave — Encienda —
Mantenga presionado el botén de la bateria durante mas de
3 segundos y sonara el zumbador de la aeronave;

D) Privacy Policy

3) Haga clic en "Perfil" en la interfaz principal de la aplicacion —
Haga clic en el boton "Buscar” en el lado derecho de
"Conectar nueva aeronave" en la ventana emergente,
la aeronave y el control remoto emparejaran
automaticamente la frecuencia hasta que finalice el tono de B svun Q) ncademy  J) omineop

aviso del zumbador, lo que indica que la frecuencia de

emparejamiento se ha realizado correctamente.
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Instrucciones de uso de la bateria y seguridad de almacenamiento

* Guarde siempre las baterias en un lugar fresco y seco.
A e El uso, la carga o el almacenamiento incorrectos de las baterias pueden provocar incendios y lesiones personales. Utilice

siempre la bateria de acuerdo con las siguientes pautas de seguridad.

Aviso de uso de la bateria

1) No exponga la bateria a ningun liquido, no sumerja la bateria en agua ni la moje. No use las baterias bajo la lluvia o en condiciones himedas.
Cuando la bateria entra en contacto con el agua, puede descomponerse con reacciones, provocando una combustién espontanea e incluso una
explosion.

2) Esta estrictamente prohibido usar baterias que no sean suministradas oficialmente por WALKERA. Para reemplazarlas, visite el sitio web oficial
de WALKERA para obtener la informacion de compra correspondiente. .

3) Esta estrictamente prohibido usar baterias con fugas y dafadas. Si ocurre la situacion anterior, comuniquese con
WALKERA o su agente designado para un procesamiento posterior.

4) Mantenga la bateria apagada antes de instalarla o sacarla del vehiculo. No desconecte la bateria cuando la bateria

la alimentacién esta encendida, de lo contrario, la interfaz de alimentacion puede dafiarse.

5) La bateria debe usarse a temperaturas ambiente de entre -10  y 45 . Una temperatura demasiado alta (por encima de 50 ) puede hacer
que la bateria se incendie o incluso explote. Una temperatura demasiado baja (por debajo de -10 ) puede dafiar gravemente la vida util de la
bateria.

6) No utilice las baterias en ambientes con fuertes campos electrostaticos o magnéticos. De lo contrario, el panel de proteccion de la bateria fallara
y provocara una falla grave en la aeronave.

7) No desmonte ni perfore la bateria con objetos afilados de ninguna manera. De lo contrario, |a bateria se incendiara o incluso explotara.

8) El liquido dentro de la bateria es altamente corrosivo, manténgase alejado. Si el liquido interno salpica la piel o los ojos, enjuague
con agua durante al menos 15 minutos y busque atencién médica inmediatamente.

9) La bateria no se volvera a utilizar si se cae del vehiculo o si es golpeada por fuerzas externas.

10) Si la bateria cae accidentalmente al agua durante el vuelo o de otra manera, tire de la bateria inmediatamente y coléquela en un area abierta
segura lejos de la bateria hasta que la bateria esté completamente seca. Las baterias secas no deben usarse nuevamente y deben desecharse
y desechado adecuadamente.

11) No coloque la bateria en un horno de microondas o en una olla a presion.

12) No coloque la celda de la bateria en el plano conductor.

13) No utilice cables u otros objetos metalicos para provocar un cortocircuito de la bateria con los electrodos positivo o negativo.

14) No golpee la bateria. No coloque objetos pesados sobre la bateria o el cargador.

15) Si la interfaz de la bateria esta sucia, limpiela con un pafio seco. De lo contrario, provocara un mal contacto y, por lo tanto,
pérdida de energia o incapacidad para cargar.

Advertencia de seguridad de almacenamiento de bateria

1) No acerque la bateria a un fuego abierto o un calentador.

2) Mantenga la bateria fuera del alcance de los nifios.

3) Asegurese de que la bateria se mantenga a temperatura ambiente: alrededor de 25 ° C.

4) Para una bateria sin usar durante mucho tiempo, el voltaje debe controlarse entre 14,8 Vy 15,8 V.

5) Cuando no esté en uso durante mucho tiempo, la bateria debe revisarse cada dos semanas para detectar cualquier anomalia, y la bateria debe
activarse cargandola y descargandola cada dos meses para mantener la actividad de la bateria.
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Machine Translated by Google

Declaracion de la FCC

Este equipo ha sido probado y se encontré que cumple con los limites para un dispositivo digital de Clase B, de conformidad con la Parte 15 de
las Reglas de la FCC. Estos limites estan disefiados para brindar una proteccion razonable contra interferencias dafiinas en una instalacion
residencial. Este equipo genera usos y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones,
puede causar interferencias dafiinas en las comunicaciones por radio. Sin embargo, no hay garantia de que no se produzcan interferencias en
una instalacién en particular. Si este equipo causa interferencias dafiinas en la recepcion de radio o television, lo que se puede determinar

apagando y encendiendo el equipo, se recomienda al usuario que intente corregir la interferencia mediante una o mas de las siguientes medidas:

-- Reorientar o reubicar la antena receptora.
-- Aumente la separacion entre el equipo y el receptor.
-- Conectar el equipo a una toma de un circuito diferente al que esta conectado el receptor.

-- Consulte al distribuidor oa un técnico experimentado en radio/TV para obtener ayuda.

Este dispositivo cumple con la parte 15 de las normas de la FCC. La operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones:
(1) Este dispositivo no puede causar interferencia dafiina y (2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluida la

interferencia que pueda causar un funcionamiento no deseado.

Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la parte responsable del cumplimiento podrian anular la autoridad del usuario

para operar el equipo.

W walkera

Nombre del producto: T210 MINI

Fabricante: Guangzhou Walkera Technology Co.,Ltd.

Sujeto a actualizaciones sin previo aviso. C
Puede consultar la dltima version en el sitio web oficial.

ID de Wechat: WALKERA-CHINA






