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Estacion Autonoma para UAV

Realice aterrizajes y operaciones totalmente autonomas y precisas, seguimiento de rutas
programadas, soporte de video en tiempo real y cumpla con la operacion de inspecciones,
patrullaje y recopilacionde informacion continua. Operacion Autonoma

El dron despega automaticamente de la
base, realiza tareas de patrullaje, aterriza
y cambia de baterias. Los datos de
inspeccioén se cargan automaticamente
en el servidor central sin intervencion
humana.

[Inspeccic’m aerea en todo momento ]

Patrullajes e inspecciones

Autonomos

La mejor solucién para el patrullaje
inteligente en amplios sectores,
informacion precisa y dettallada desde
las alturas.

[Bajo costo operativo ]
R1000 RTK

Cambio de baterias
y carga Automanica

Monitoreo remoto de imagenes en
tiempo real 4G/5G

Los datos e informacion recopilada es
administrada remotamente mediante el uso
de redes 4G/5G, para valoraciones en
tiemporeal o posterior analisis.
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Plataforma de Gestion de
Usuarios

Disefiada para controlarse remotamente
y con laimplementacion de modalidad
autonoma, se garantiza una correcta
gestion del sistema UAV desde un
comando central de operaciones.
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[ Respuesta inmediata 24/7 J [ Adquisicion y analisis de datos }

[ Provee informacion crucial J
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Los UAV de alto rendimiento realizan vuelos 4G/5G/ETHERNET

completamente autonomos, despegues y aterrizajes
precisos,siendo controlados desde un centro
de comando remoto.

El sistema esta especialmente desarrollado para aplicaciones de inspeccion,
reconocimiento policial y redes eléctricas. Através del sistema de control y

la plataforma de monitoreo remoto, el sistema de control y monitoreo pueden
realizar de forma completamente automatica, despegue y aterrizajes precisos,
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asi como la carga e intercambio de baterias. Centro de Comando
y Monitoreo Remoto

10 KM £4 &

Rango de Vuelo Cargay cambio de 24H Estacion Meteorologica Control de temperatura inteligente Estandar de proteccion Control remoto 5G Operacion Cooperativa
Baterias Automatico Multi-Estacion
Elradio de cobertura es El tiempo de cambio de bateria es Operaciones 24/7 La estacion meteorolégica mide la Integra un sistema de control de Toda la maquina tiene un estandar Mediante el uso de redes Admite el trabajo en red de
de 10 km. de 4 minutos, ideal para realizar velocidad y direccion del viento, temperatura para toda la estacion, de proteccion IP54 y un disefio moviles se realiza la. multiples estaciones en
una operacion ininterrumpida. lluvia, temperatura, humedad y la logrando una temperatura constante  resistente al agua y a la lluvia para comunicacion, €l monitoreo, el conjunto y la operacion de
presion del aire. incorporaday des humidificacion. garantizar el funcionamiento seguro de ~ envio en tiempo real del centro patrullaje cooperativo con
Temperatura ambiente de trabajo: - los equipos eléctricos en dias de de comando remoto; Los datos multiples drones
25°C ~ 80 °C luvia y adaptarse a entomos de se cargaran au’tomallcam_ente en o
trabajo complejos. la nube a través del servidor de

red 4G/5Gy el centro de
comando.
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Sistema de control en estacion
terrestre

El usuario puede iniciar sesion y controlar el equipo
en cualquier momento, ejecutar comandos de
vuelo repentinos y complejos a través de la
estacion terrestre.

La plataforma puede formular misiones de
patrullaje para diferentes escenarios de aplicacion,
realizar diferentes modos de vuelo y modos de
adquisicion de datos, asignar tareas a través del
sistema de control y obtener datos de video en
tiempo real.

e Control en Tiempo Real

Controle en tiempo real las
operaciones y multitareas del sistema
UAV.
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Estacion Autonoma #;3 ‘! *! i 7 (((-'}))

Base Autonoma #2

e Operaciones Multiproposito

Configuracion multitarea, se puede configurar
informacién de patrullajes de vuelo, como
seguimiento activo, puntos de ruta,
inspeccion y misiones.
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Base Autonoma #4

-

Base Autonoma #1

Control Manual y Autonomo

Equipado con ambos modos de vuelo
permite combinar la efectividad del vuelo
autonomo y las necesidades de la
mision con el control de un operador
desde un centro decomando en tierra.

C4/C5

Centro de Comando Y
Monitoreo en tierra



Estacion Autonoma

Paremetros Genrales

Datos Generales
Peso total: menos de 800 kg
Potencia total: 500 W (promedio)
Entrada de energia: 220 VCA 50 Hz 13 A
Tamaiio de la plataforma de partida : 1400 x 1400 mm
Tamaiio del equipo : L x An x Al = 2040 x 1850 x 1550 mm
Tiempo de apertura del almacén :< 150 s ( incluido el tiempo de
cargade la bateria)
Tiempo de almacenamiento y cierre :< 120 s (incluido el tiempo de
carga)
Proteccién a prueba de agua : IP 54
Proteccion a prueba de polvo : Clase Il a prueba de polvo
Tiempo de encendido del UPS : equipo en espera durante 3 a 6
horas
Baterias UAV : 4 juegos de baterias UAV
Horas de trabajo UAV : vuelo continuo e ininterrumpido (si el clima
lopermite) Temperatura de Operacion :- 25 °C ~ 80 °C

Fuente de alimentacion UAV: carga automatica

Monitoreo de temperatura : velocidad del viento , direccién del
viento ,lluvia , temperatura , humedad y presion del aire
Seguridad:UPS ininterrumpido , video interno y externo 24 H
Modo de funcionamiento :Operacién manual /Autonoma

Estacién Meteorologica

Deteccion de lluvia y nieve:
Tiempo de Deteccion :3seg

Direccion de Viento:
Rango: 0-360°
Precision: + 3°
Fuerza del viento inicial: 0,2 ~ 0,4 m/s
Temperatura de funcionamiento:-40~80°C
Humedad de trabajo: 0-100%

Velocidad de Viento:

Rango: 0 ~ 32,4 m/s

Precision: + 0,02 v + 0,3

Fuerza del viento inicial: 0,2 ~ 0,4 m/s
Temperatura de funcionamiento: -40~80°C
Humedad de trabajo: - 40 ~ 80 °C

Temperatura:
Rango de temperatura - 40 ~ 60°C
Precision + 0,2 °C

Humedad:
Rango de humedad: 0 ~100%
Precision + 2%

Presion Barometrica:

Rango de presién de aire: 100hp-
1100hP

Precision: 0.1% (escala completa)

Luminosidad:
Rango de Luminocidad: 200klx
Precision: + 5%

Carga Util

UAV

Distancia entre ejes del motor simétrico: 1047 mm

Tamafo del cuerpo:desplegado: 1140mmx1140mmx531mm
Plegado: 514mm x439mmx469mm

Motor:ValorKv:180 rpm /V

Regulacion eléctrica: corrientecontinua: 80A
Especificaciones dehelice: diametro*paso:24x7,9pulgadas
Peso normal de despegue: 7,8kg(bateria incluida)

Peso maximo de despegue:15,8 kg

Velocidad maxima de ascenso:5 m/s

Velocidad maxima de descenso: 3m/s

Velocidad Modo crucero:3-20m/s

Modo Sport:25m/s

Angulo maximo de inclinacién:40°

Velocidad angular de rotacion maxima:100°/S

Velocidad maxima del viento permitida: 17m/S

Tiempo maximo de vuelo: 54minutos

Altitud méaxima de vuelo: 5000m

Temperatura ambiente de trabajo recomendada:0°Ca+40°C
Precision de desplazamiento:RTK habilitado:vertical:+ 10
cmhorizontal: +5cm

RTK no habilitado:vertical:+0,5mhorizontal: + 0,1M

Red RTK

Frecuencias y Bandas: GPS: L1 /L2 /L5 GLONASS: F1/F
2BeiDou: B1/B2/B3 Galileo:E1/ES

Precision de Orientacion: 0.2° / 1m nivel de referencia: 1
cm + 1 ppm

Precision de posicionamiento: vertical: 2 cm + 1 ppm 1
ppm: la precision se convierte en 1 mm por cada aumento
de 1 km.

Tasa de actualizaciéon de ubicacion: 1 Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10
Hzy 20 Hz

Inicio en frio: < 45s

Inicio en caliente: < 10's

Recuperacion: <1 s 99.9%

Formato de transmision de datos diferencial: RTCM 2. X
/3. X

Enlace de datos: 4G

Distancia de comunicacion: distancia ilimitada (con
sefal de red 4G garantizada)

Temperatura ambiente de trabajo: 0 °C a 45 °C

Evasion de Obstaculos y LIDAR

Rango de percepcion de obstaculos: 0.5m- 40 m
Reflectividad (100klux) 0.5m-13. 5m al 10 % de
reflectividad (100 klux)

FOV: horizontal 3 °

Frecuencia de medicién: 50 Hz

Rango de rotacién horizontal: 360 °

Rango de rotacién de inclinacion: + 90 °
Distancia de medicion: < 40 m

Camara 4K 30x

Camara Dual 30x Camara Multi espectral 30x

Megafono Liberador de
Objetos

Faro Reflector





